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KOMMISSIONENS GENOMFORANDEBESLUT (EU) 201 5/2299
av den 17 november 2015

om indring av beslut 2009/965/EG vad giller en uppdaterad forteckning 6ver de parametrar som
ska anvindas for att klassificera nationella bestimmelser

[delgivet med nr C(2015) 7869]

(Text av betydelse for EES)

EUROPEISKA KOMMISSIONEN HAR ANTAGIT DETTA BESLUT
med beaktande av fordraget om Europeiska unionens funktionssitt,

med beaktande av Europaparlamentets och radets direktiv 2008/57/EG av den 17 juni 2008 om driftskompatibiliteten
hos jarnvagssystemet inom gemenskapen ('), srskilt artikel 27.4, och

av foljande skal:

(1)  Den 30 november 2009 antog kommissionen beslut 2009/965/EG (%) med en forteckning 6ver de parametrar
som ska anvindas for att klassificera nationella bestimmelser i det referensdokument som avses i artikel 27 i
direktiv 2008/57EG.

(2)  Pa grundval av en rekommendation frin Europeiska jirnvigsbyrdn (nedan kallad byrdn), behdvs en Gversyn av
forteckningen Over parametrar sd att den stimmer Overens med de reviderade tekniska specifikationerna for
driftskompatibilitet (TSD) for rullande materiel, godsvagnar, lok och passagerarfordon, buller, infrastruktur,
energi, trafikstyrning och signalering, drift och trafikledning, telematiktillimpningar for gods- och persontrafik,
sikerhet i jarnvagstunnlar och tillganglighet for personer med nedsatt rorlighet.

(3)  For att gora det mojligt att jamfora och gora korshdnvisningar, med avseende pd en viss parameter, mellan kraven
i TSD:er som setts over och kraven i de nationella bestimmelserna, bér den forteckning 6ver de parametrar som
ska kontrolleras i anslutning till att fordon som inte overensstimmer med TSD tas i bruk, & ena sidan, vara i
overensstimmelse med och grunda sig péd befintliga 6verenskommelser enligt nationella bestimmelser, och, &
andra sidan, dterspegla de TSD:er som setts over. Det dr ddrfor nodvindigt att forteckningen Gver parametrar
uppdateras. For att sikerstilla en harmoniserad tolkning och tillimpning av forteckningen, bor ytterligare
forklaring limnas. Det 4r lampligt att anta den detaljerade forteckningen 6ver parametrar, som utarbetats med
byrdns rekommendation (ERA-REC-118-2014/REC) av den 11 november 2014 som underlag, som utgingspunkt
for det referensdokument som avses i artikel 27.4 i direktiv 2008/57[EG.

(4)  Beslut 2009/965/EG bor darfor dndras i enlighet med detta.

(5)  For tydlighetens skull bor det referensdokument som avses i artikel 27.4 i direktiv 2008/57/EG och som beskrivs
i kommissionens beslut 2011/155/EU (*) uppdateras i enlighet med detta.

(6)  De éatgarder som foreskrivs i detta beslut ar forenliga med yttrandet frdn den kommitté som har inrdttats i
enlighet med artikel 29.1 i direktiv 2008/57[EG.

HARIGENOM FORESKRIVS FOLJANDE.

Artikel 1

Bilagan till beslut 2009/965/EG ska ersittas med texten i bilagan till det hér beslutet.

() EUTL191,18.7.2008,s. 1.

() Kommissionens beslut 2009/965/EG av den 30 november 2009 om det referensdokument som avses i artikel 27.4 i Europaparlamentets
och rddets direktiv 2008/57/EG om driftskompatibiliteten hos jarnvigssystemet inom gemenskapen (EUT L 341, 22.12.2009,s. 1).

(®) Kommissionens beslut 2011/155/EU av den 9 mars 2011 om offentliggorande och t6rvaltning av det referensdokument som avses i
artikel 27.4 i Europaparlamentets och ridets direktiv 2008/57/EG om driftskompatibiliteten hos jarnvigssystemet inom gemenskapen
(EUTL 63,10.3.2011,s. 22).
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Artikel 2
Detta beslut riktar sig till medlemsstaterna och Europeiska jarnvagsbyran.

Det ska tillimpas fran och med den 1 januari 2016.

Utfardat i Bryssel den 17 november 2015.

Pi kommissionens vignar
Violeta BULC

Ledamot av kommissionen
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BILAGA

"BILAGA

Forteckning 6ver de parametrar som ska anvindas for att klassificera nationella bestimmelser i det
referensdokument som avses i artikel 27 i direktiv 2008/57/EG

Referens Parameter Forklaringar
1 Dokumentation
1.1 Allmin dokumentation Allmin dokumentation, teknisk beskrivning av fordonet, dess utformning
och vilken trafiktyp det dr avsett for (fjarrtrafik, lokaltrafik, pendeltrafik
etc.), inbegripet avsedd hastighet och maximal konstruktionshastighet, all-
ménna ritningar, diagram och nodvindiga uppgifter for register, t.ex. fordo-
nets lingd, axelfoljd, axelavstind, massa per enhet etc.
1.2 Instruktioner och foreskrif-
ter for underhall
1.21 Underhéllsinstruktioner Underhéllsmanualer och normblad, inbegripet krav for att uppritthalla den
sikerhetsnivd fordonet dr konstruerat for. Eventuella yrkeskvalifikationer,
dvs. kunskaper som krivs for att utfora underhdll av utrustningen.
1.2.2 Verifikationsrapport for un- | Verifikationsrapporten for underhédllsdata forklarar hur underhéllsarbeten
derhéllsdata definieras och utformas for att sikerstilla att den rullande materielens egen-
skaper bibehélls inom tilldtna grinser for anvindning under dess livstid.
1.3 Driftsinstruktioner och
driftsdokumentation
1.3.1 Instruktioner for drift av
fordonet i normaltillstind
och i ldgen med storningar
1.4 Nationella krav for prov- | Denna parameter bor berdra reglerna (om sddana finns) for provning.
ning
2 Struktur och mekaniska de-
lar
2.1 Fordonsstruktur
2.1.1 Styrka och integritet Krav vad giller mekanisk hallfasthet for fordonskorg, underrede, fjadrings-
system, banrdjare och sndplog. Mekanisk héllfasthet for enskilda delar i
denna forteckning, sdsom boggi/lopverk, lagerbox, fjadring, axel, hjul, axel-
lager och stromavtagare, kommer att definieras separat.
2.1.2 Lastformdga
2.1.21 Lastfall och vigd massa Lastfall och vidgd massa dr frimst en driftsfriga (avseende linjeklass). Para-

metern avser forstielsen av massasystemet for att se till att samma tolkning
av massa och lastberdkningar anges. Lastformédgan ar en friga som ror drif-
ten, men maximalt lastfall ska 6verensstimma med fordonets konstruktion
(strukturens hallfasthet).

L 324[17
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2.1.2.2 Axellast och hjullast Axellast och hjullast dr frimst en driftsfriga (avseende linjeklass). Parame-
tern avser forstdelsen av massasystemet for att se till att samma tolkning av
massa och lastberdkningar anges (t.ex. minimal och maximal axellast).

Se parameter 3.3 for axlars och hjuls konstruktionshallfasthet.

2.13 Sammanfogningsteknik Krav pd sammanfogningar och sammafogningsteknik (svetsning, limning,
skruvar, bultar ...).

2.1.4 Lyftning och uppallning Sarskilda krav pd fordonskonstruktion for lyftning, uppallning och &terfo-
rande pd sparet, fordonskorgens kapacitet att motstd permanenta deforma-
tioner, dven lyftpunkternas geometri och placering.

Instruktioner for lyftning och dterforande pa spéret ingdr inte. Se kapitel 1
for sddana instruktioner.

2.1.5 Fastsdttning av anordningar | T.ex. for pdsvetsade delar, dven for fasta anordningar inuti passagerarutrym-

pa korgstrukturen men.

2.1.6 Anvinda kopplingar mellan | T.ex. koppling/fjidring/dimpande system mellan exempelvis fordonskorg
fordonets olika delar och boggi eller mellan axelboxen och boggiramen.

2.2 Koppel/koppelsystem

221 Automatkoppel Krav och godkinda typer av automatiska koppelsystem. Det omfattar elek-
triska, mekaniska och pneumatiska system.

222 Egenskaper hos riddnings- | Krav avseende adaptrar for kopplingsanordningar som gor olika koppelsys-

koppel tem kompatibla, i normaltillstdnd och i ligen med stérningar (t.ex. radd-
ningskoppel).

223 Konventionellt skruvkoppel | Krav avseende konventionella skruvkoppelsystem samt andra icke-automa-
och andra icke-automatiska | tiska koppelsystem (t.ex. halvpermanenta kortkoppel), deras komponenter
koppelsystem och deras samverkan.

Foljande omfattas: draginrittning, dragkrok och upphingning av draginritt-
ning.
Foljande omfattas inte: buffertar och buffertsystem (i frdga om dessa, se pa-
rameter 2.2.4 'Buffertar’), anslutningar for luft (bromsar), energi och styr-
ning.

2.2.4 Buffertar Krav avseende buffertar och buffertsystem med betydelse for fordonskopp-
lingar, inklusive buffertmarkering.

2.2.5 Géngbryggor Krav avseende gangbryggor som gor det mojligt for manniskor (personal el-
ler passagerare) att rora sig mellan sammankopplade fordon.

23 Passiv sikerhet Krav avseende fordonets passiva sikerhet vid kollision med ett hinder (t.ex.

kollisionssdkerhet).

Inbegripet t.ex. banrdjare, begrinsning av retardationskraft, overlevnadsut-
rymme och strukturell integritet for de omrdden dir personer befinner sig,
minskning av risken for ursparning och buffertklittring, begrinsning av
foljderna av kollision med hinder pa spéret, inredningsdetaljer for passiv si-
kerhet. Avser kollisionsscenarier, overlevnadsutrymme och strukturell integ-
ritet for de omrdden dir personer befinner sig, minskning av risken for buf-
fertklattring och urspdrning, begransning av foljderna av kollision med hin-
der pé sparet.
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Krav avseende sparrensare for skydd av hjulen mot frimmande féremél och
hinder pa rilsen. Avser hojden for sparrensarens undre kant 6ver ral i nor-
maltillstdnd, minsta kraft i lingdriktningen utan permanent deformation.
Avser inte snoplogar.
3 Samverkan mellan fordon
och bana samt fordonspro-
filer
3.1 Fordonsprofil Avser alla krav kopplade till fordonsprofil. For att informera om godkénd(a)
kinematisk(a) fordonsprofil(er), inklusive stromavtagarens profil.
3.2 Fordonsdynamik
3.2.1 Géngsikerhet och gingdy- | Krav avseende fordonets gangsikerhet och gdngdynamik.
namik Foljande ingdr: fordonets tolerans vad giller spardeformationer, ging pd
bagformad eller vriden rils, siker gdng i véxlar och sparkorsningar etc.
3.2.2 Ekvivalent konicitet Krav pd ekvivalenta konicitetsvirden som bor respekteras.
3.2.3 Hjulprofil och  begrins- | Krav for hjulprofiler i férhéllande till relevanta spérsystem. For att meddela
ningar godtagna hjulprofiler (t.ex. $1002 ir allmint accepterat).
3.2.4 Kompatibilitetsparametrar | T.ex. dynamisk hjulkraft, hjulkraft som ett hjulpar paverkar spdret med
for sparbelastning (kvasistatisk hjulkraft, maximal total dynamisk lateral belastning, kvasista-
tisk styrkraft), inklusive vertikal acceleration.
3.2.5 Minsta horisontella kurvra- | Ett fordons mekaniska férmaga att passera genom en horisontell kurva med
die, vertikala konkava kurv- | definierad radie.
lriadle, d.vertlkala konvexa | v der for sparets minsta vertikala konvexa kurvradie (puckel) och konkava
urvradie kurvradie (skal) som fordonet ska klara ska tillkinnages. Gillande villkor
(t.ex. fordon till-/frankopplat).
3.3 Boggier/lopverk
3.3.1 Boggier Krav avseende boggiramens konstruktion och héllfasthet samt boggins kon-
struktion.
3.3.2 Hjulpar (komplett) Krav avseende sammanfogning av delarna (axel, hjul, lager, axelboxar, fram-
drivningskomponenter ...), toleranser, impedans mellan hjulen.
Hir ingdr inte: krav pd hallfasthet och héllfasthetsberikningar av axlar, hjul,
hjullager, framdrivningskomponenter och mojlighet till oférstorande prov-
ning.
3.3.3 Hjul Krav pd hjulet (t.ex. hallfasthet, héllfasthetsberdkningar, material, tillverk-

ningsmetod, inre mekanisk belastning, ytjgmnhet, ytskydd/fargskikt, mérk-
ning, mojlighet till oforstorande provning).

I frdga om hjul med dick: krav pd hjulets dick, sammanfogning med och
fixering pa hjulkroppen, mirkning.

For hjulprofil och begransningar se 3.2.3
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3.3.4 System som paverkar sam- | Krav avseende alla fordonsmonterade system som paverkar samverkan mel-
verkan mellan hjul och | lan hjul och rils, exempelvis smorjning av hjulflins, paverkan av ett fordons
spar pendlande rérelse och slitage till foljd av samverkan mellan hjul och rils pd
dragkraften, bromsning, men inte sandningssystem. Kompatibilitet med
markbaserad utrustning for trafikstyrning och signalering omfattas i friga
om elektromagnetisk kompatibilitet av parameter 8.4.2 och i friga om
andra kompatibilitetskrav av parameter 12.2.4.
3.3.5 Sandningssystem
3.3.6 Hjulparlager Krav pd hjulparlager (t.ex. hallfasthet, héllfasthetsberikningar, material, till-
verkningsmetod).
3.3.7 Axel Krav péd axel (t.ex. hallfasthet, hillfasthetsberidkningar, material, ytjamnhet,
ytskydd/fargskikt, mirkning, majlighet till of6rstorande provning).
3.3.8 Overvakning av axellagers | Parametern omfattar axelbox och varmgéngsdetektering (HABD) (fordonsba-
tillstind serad HABD och grinssnitt mot markbaserade detektorer).
3.4 Grins for hogsta positiva | Grans for acceleration pd grund av hogsta tilldtna krafter i lingdriktning i
och negativa acceleration i | spéret.
lingdriktning
4 Bromsning
4.1 Funktionella ~ krav  for | Avser tillgdng till grundldggande bromsfunktioner (vanligtvis firdbromsning
bromsning av tdg och nédbromsning, en parkeringsbromsfunktion) och huvudbromssystem-
ets egenskaper (vanligtvis automatisk bromsning, kontinuerlig bromsning,
outmattningsbarhet).
4.2 Sdkerhetskrav for broms-
ning av tag
4.2.1 Tillforlitlighet -  huvud- | Krav avseende siker reaktion frén bromssystemet sd att forvintad broms-
bromssystemets funktion kraft tillhandahlls efter aktivering av ett nédbromskommando.
4.2.2 Tillforlitlighet — forregling | Krav pé att dragkraften begrinsas pé sikert sitt efter aktivering av ett nod-
av dragkraft/bromsning bromskommando.
4.2.3 Tillforlitlighet —  stopp- | Krav avseende efterlevnaden av den berdknade stoppstrickan efter aktiver-
stricka ing av ett nddbromskommando.
4.2.4 Tillf6rlitlighet — parkerings- | Krav avseende siker reaktion frin parkeringsbromssystemet for att hélla for-
broms donet stilla vid berdknade omstindigheter efter aktivering av ett parkerings-
bromskommando.
4.3 Bromssystem — erkdnd | Hinvisning till befintliga 16sningar, t.ex. Internationella jirnvigsunionens
struktur och tillhorande | UIC-bromssystem.

standarder
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4.4 Bromskommando

4.4.1 Nodbromskommando Krav avseende nodbromskommando, t.ex. tillgdng till oberoende anord-
ningar f6r nodbromskommando, specifikation av utseende pd anordningar
for nodbromskommando, mojlighet till sjalvlasning av anordningar for nod-
bromskommando, mojlighet till aktivering av nodbroms genom det for-
donsbaserade systemet for trafikstyrning och signalering, specifikation av
nodbromsen efter aktivering.

4.4.2 Firdbromskommando Krav avseende firdbromskommando, t.ex. specifikationer for justering av
bromskraften genom firdbromskommandot, krav pa endast ett tillgingligt
fardbromskommando och mojlighet att isolera firdbromsfunktionen fran
annatfandra firdbromskommando(n), automatisk avstingning av dragkraft
via fairdbromskommandot.

443 Direktbromskommando Krav avseende direktbromskommandot.

4.4.4 Kommando for dynamisk | Krav for kommandot for dynamisk bromsning, t.ex. mojlighet till oberoende

bromsning och/eller kombinerad anvindning av den dynamiska bromsen frén/med
andra bromssystem, mojlighet att forhindra anvindning av regenerativ
broms.

4.4.5 Parkeringsbromskom- Krav avseende parkeringsbromskommandot, t.ex. forhdllanden dir parker-

mando ingsbromskommandot maste kunna ansitta och/eller lossa parkeringsbrom-
sen.

4.5 Bromsprestanda

4.5.1 Nodbromsprestanda Krav avseende nodbromsprestanda, t.ex. svarstid, retardation, stoppstricka,
olika driftsforhéllanden som ska beaktas (i normaltillstind och i ligen med
storningar).

Foljande omfattas inte: utnyttjande av adhesion mellan hjul och rils
(se 4.6.1).

4.5.2 Fardbromsprestanda Krav pd firdbromsens prestanda, t.ex. nivd och grins for hogsta firdbrom-
sprestanda.

453 Berikningar avseende vir- | Krav avseende berdkningar av virmekapacitet, bdde pd hjul och bromsut-

mekapacitet rustning, t.ex. scenarier och lastfall som ska tillimpas, serie av bromsansitt-
ningar som ska beaktas, linjens storsta lutning, tillhérande lingd och drifts-
hastighet.

4.5.4 Parkeringsbromsens ~ pre- | Krav avseende parkeringsbromsens prestanda, t.ex. lastfall, banans lutning.

standa

4.5.5 Berdkning av bromspres- | Krav avseende berdkningar av bromsprestanda, t.ex. gillande hjuldiametrar,

tanda lastfall, friktionskoefficienter, styrligen.

4.6 Styrning av bromsadhesion

4.6.1 Begrinsning av adhesions- | Krav avseende begriansning av adhesionsprofilen mellan hjul och rils, t.ex.

profilen mellan hjul och
rils

konstruktionsmal for friktionskoefficienter for att begrinsa utnyttjandet av
adhesionen mellan hjul och rils i systemet for fastbromsningsskydd, for-
donskonfigurationer som ska beaktas, hjuldiameter och lastfall som ska be-
aktas.
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4.6.2 System for slir- och fast- | Krav avseende system for slir- och fastbromsningsskydd, t.ex. for vilka for-
bromsningsskydd don/fordonskonfigurationer ett sidant system ar obligatoriskt, krav pd syste-
mets prestanda, betydelse for sikerheten.
4.7 Bromskraftsutveckling
4.7.1 Komponenter i friktions-
bromsningssystem
47.1.1 Bromsblock
4.7.1.2 Bromsskivor
4.7.1.3 Bromsklossar
4.7.2 Dynamisk broms kopplad | Godkinnande och krav avseende nédbromsning med anvindning av dyna-
till dragkraften misk broms som ar kopplad till traktionssystemet, t.ex. krav pd tillganglig-
het, begransningar m.m.
4.7.3 Magnetskenbroms Krav avseende magnetiska sparbromsar, t.ex. tillitna driftsfall, geometriska
egenskaper hos magnetelement, monteringsitt (hogt/ligt hingande).
4.7.4 Virvelstromsbroms Krav avseende virvelstromsbromsar, tex. tillitna tillimpningar, driftsbe-
gransningar.
4.7.5 Parkeringsbroms Krav pa parkeringsbromsarnas bromskraftsutveckling, nodvindig energifor-
sorjning for dess mandvrering (ansattning/lossning av bromsen).
4.8 Bromstillstdnd och felindi- | Krav pd indikering av bromstillstind for foraren/personal, t.ex. tillgéng till
kering bromsenergi, bromstillstand for flera olika bromssystem.
4.9 Bromskrav for bargnings- | Krav pd formdgan hos bromssystem vid birgning av ett tig/fordon, t.ex.
syften mojlighet att lossa och isolera alla bromsar, mojlighet att styra det bogse-
rade tdgets/fordonets bromssystem frn andra fordon, kompatibilitet med
andra bromstyper i ldgen med storningar. Vid birgning av ett tdg/fordon ar
det vanligtvis nddvindigt att lossa och isolera alla bromsar.
5 Passagerarrelaterade  punk-
ter
5.1 Tillganglighet
5.1.1 Ytterdorrar Innehéller krav for dorrlasningssystem, trappsteg och avstind for yttre pas-
sagerardorrar for ombordstigning.
5.1.2 Utrustning for av- och pa- | Avser tekniska specifikationer for utrustning som kan finnas ombord fér att
stigning underlitta passagerares av- och péstigning.
5.2 Interior
5.2.1 Innerdorrar Krav avseende utformningen av innerdorrar.
5.2.2 Dorrar mellan vagnar Dorrar mellan vagnar (som kan befinna sig i slutet av tdget).
523 Passager Fritt utrymme (bredd och héjd) inne i fordonet s att passagerare har fritt

tilltrdde till alla inrdttningar (dven for personer med nedsatt rorlighet).




10.12.2015 Europeiska unionens officiella tidning L 324/23
Referens Parameter Forklaringar

5.2.4 Andringar i golvhéjden Krav avseende golvnivéskillnader inuti passagerarfordon.

Foljande omfattas inte: trappstegshojd och avstind for yttre passagerardor-
rar for ombordstigning (se 5.1.1).

5.2.5 Inre belysning Krav avseende belysning for passagerare (inte belysning for teknisk utrust-
ning och ljussignaler eller nodbelysning som omfattas av parameter 10.2.4).

53 Ledstinger Krav avseende ledstinger for passagerare i eller utanpé fordonet (konstruk-
tionsspecifikationer, var de ska anvindas).

5.4 Fonster Krav avseende fonster (fonster pd utsidan av ett fordon), t.ex. mekaniska
egenskaper.

Foljande dr undantaget:

— Vindruta i forarhytten, se parameter 9.1.3.

— Fonster inne i fordonet.

— Brandsikerhet, utrymning och nédutgingar for passagerare (se parame-
ter 10.2.1).

5.5 Toaletter Krav avseende utformning av och utrustning pa toaletter (dven for personer
med nedsatt rorlighet). Tex. toalettutrymme, atkomst, nodsamtal, hygie-
niska krav. Inklusive behovet av och utformningen av personaltoaletter.
Foljande omfattas inte: utslapp frén toaletter (se 6.2.1.1).

5.6 System for uppvirmning, | T.ex. luftkvalitet inomhus, foreskrifter vid brand (avstingning).

ventilation och luftkondi-
tionering

5.7 Passagerarinformation

57.1 System for information till | Parametern betraktas som krav for envigskommunikation. Fér kommunika-

passagerarna tion fran passagerare till personal, se parametern 10.2.3 'Passagerarlarm’.

5.7.2 Skyltar och information Krav avseende skyltar, piktogram och text. Inbegripet sakerhetsinstruktioner
till passagerare och nodutgdngsmarkering for passagerare.

6 Miljoforhdllanden och aero-

dynamiska effekter

6.1 Miljons inverkan pd fordo-

net

6.1.1 Miljoforhéllanden som pé-

verkar fordonet

6.1.1.1 Hojd Avser den hojd 6ver havet som ska beaktas for fordon.

6.1.1.2 Temperatur Avser det temperaturintervall som ska beaktas for fordon.

6.1.1.3 Luftfuktighet

6.1.1.4 Regn
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6.1.1.5 Sno, is och hagel Krav for att undvika att fordon forsimras vid paverkan frin snd, is och
hagel. Nir det giller vilka villkor i friga om ’sno, is och hagel’ som méste
beaktas, ska scenarier med drivsnd, pudersnd, snofall med stora méingder
latt sno med ldgt vatteninnehdll, variationer i temperatur och luftfuktighet
under en enskild fird som orsakar nedisning beaktas. Detta for att faststilla
om det behdvs insatser for att avldgsna sno framfor tdget, och for att Gver-
viga mojliga konsekvenser av snéfis for korstabilitet, bromsfunktion och
bromskraftsforsorjning, behov av vindrutetorkarutrustning, tillhandahal-
lande av en acceptabel arbetsmiljo for féraren.
6.1.1.6 Solstrdlning
6.1.1.7 Motstdndskraft mot forore- | Fororeningseffekter som ska beaktas, t.ex. genom kemiskt verksamma dm-
ningar nen, fororenande vitskor, biologiskt verksamma dmnen, damm, stenar, ma-
kadam och andra foremal, grds och 16v, pollen, flygande insekter, fibrer,
sand och saltvattenstank.
6.1.2 Aerodynamiska effekter pa
fordonet
6.1.2.1 Sidvindseffekter Avser effekter frén sidvind pa fordonets utrustning och funktion. Vindens
egenskaper (t.ex. vindhastighet) ska beaktas vid konstruktion av rullande
materiel for att sikerstilla sikerhet, funktionsduglighet och integritet.
6.1.2.2 Storsta  tryckvariation i | Inverkan pd grund av de snabba tryckforindringarna ndr ett tdg kor in i el-
tunnlar ler ut frén en tunnel, eller vid korning i tunnlar.
6.2 Fordonets inverkan pd mil-
jon
6.2.1 Utslépp till den yttre miljon
6.2.1.1 Utsldpp fran toaletter Utslipp till den yttre miljon frdn toalettdmning.
6.2.1.2 Avgasutslipp Avgasutslapp till den yttre miljon (se dven parameter 8.6).
6.2.1.3 Utslipp av kemikalier och | Andra utslipp/spill fran fordon, t.ex. lickage av olja och smérjmedel, flinss-
partiklar morjmedel, bransle.
6.2.2 Bullergranser
6.2.2.1 Stationért buller Fordonets bullerpdverkan pd miljon utanfor jirnvigssystemet vid stillas-
tdende.
6.2.2.2 Paverkan frdn startbuller Fordonets bullerpaverkan pd miljon utanfor jarnvigssystemet vid start.
6.2.2.3 Paverkan fran buller frdn | Fordonets bullerpdverkan pd miljon utanfor jarnvigssystemet nir det passe-
passerande fordon rar.
6.2.3 Grinsvirden for paverkan | Aerodynamisk paverkan, t.ex. pd personer pd en plattform och lings 6ppet
frdn aerodynamiska belas- | spér.
tningar
6.2.3.1 Tryckimpulser frin tdgets | Effekter av tryckimpulser orsakade lings sparet av tigets framanda.
framédnda
6.2.3.2 Aerodynamisk péverkan pad | Aerodynamiska storningar for passagerare och material pa plattformen, in-

passagerare och material pd
plattformen

begripet bedomningsmetoder och driftsmassiga lastfall.
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6.2.3.3 Aerodynamisk paverkan pd | Aerodynamiska storningar for spararbetare.
spararbetare
6.2.3.4 Makadamsprut och sprid- | Kan ocksd syfta pa issprut.
ning till angrinsande om-
rade
7 Externa  varningssignaler,
signalering, mirkningar
och integritetskrav for pro-
gramvara
7.1 Programvaruintegritet ~ for | Krav avseende programvaruintegritet for sikerhetsrelaterade funktioner som
program som har sdker- | paverkar tdgets egenskaper, t.ex. programvaruintegritet for tdgets databuss.
hetsrelaterade funktioner
7.2 Synlig och hérbar fordonsi-
dentifikation och varnings-
funktioner
7.2.1 Fordonsmirkning Fordonsmirkning avser driftsinformation och teknisk information for jdrn-
viagspersonal, och kan finnas inuti och utanpé fordonet.
7.2.2 Yttre lyktor
7.2.2.1 Strilkastare Med ’stralkastare’ avses den funktion som ger foraren tillrickligt god sikt
framfor tdget. Detta kan sikerstillas med hjilp av samma fysiska anord-
ningar som for markeringsljus eller med hjilp av andra anordningar.
7.2.2.2 Markeringsljus "Markeringsljus’ dr lyktor placerade pd tigets framinda, med funktionen att
signalera tdgets framinda. Det finns signalbilder for signalering av tigets
framanda under olika omstindigheter (t.ex. tdg som befinner sig pd motsatt
spér, tdg i nodsituationer).
7.2.2.3 Slutsignal Krav avseende utrustning som kan avge en visuell slutsignal (t.ex. roda lam-
por).
Foljande omfattas inte: fisten for montering av slutsignaler, se parame-
ter 7.2.4.
7.2.2.4 Ljusreglage
7.2.3 Ljudsignalsystem Krav avseende ljudsignalsystem monterade i fordon (t.ex. signalhorn). Avser
— signalhornets toner,
— signalhornets ljudtrycksnivder (utanfor hytten; for ljudnivd i hytten, se
parameter 9.2.1.2),
— skydd av utrustningen,
— styrning av utrustningen,
— kontroll av ljudtrycksnivéer.
7.2.4 Konsoler Krav pd utrustning for att montera och fista signalanordningar pé utsidan

av fordonet (t.ex. slutsignaler, lampor, flaggor).




L 324/26

Europeiska unionens officiella tidning 10.12.2015

Referens

Parameter

Forklaringar

Fordonsbaserade energifor-
sorjnings- och styrsystem

8.1

Krav pd dragprestanda

Krav pd dragprestanda, t.ex. acceleration, styrning av adhesion mellan driv-
hjul och rils.

8.2

Funktionella och tekniska
specifikationer rorande
granssnitt mellan fordonet
och delsystemet energi

8.2.1

Funktionella och tekniska
specifikationer rorande
stromforsorjning

8.2.1.1

Sarskilda krav for stromfor-
sOrjning

Sarskilda krav for stromforsorjning, t.ex. effektfaktor och kinsligheten hos
fordonsbaserade skyddssystem.

8.2.1.2

Spanning och frekvens for
kontaktledningens  strom-
forsorjning

8.2.1.3

Regenerativ bromsning

8.2.1.4

Maximal effekt och maxi-
mal tagstrom som far tas
fran kontaktledningen

Inbegripet maximal strom vid stillastdende.

8.2.2

Stromavtagares funktions-
och konstruktionsparamet-
rar

8.2.2.1

Stromavtagares  allminna
utformning

8.2.2.2

StrOmavtagartoppens geo-
metri

8.2.23

Stromavtagares  kontakt-
kraft  (inbegripet  statisk
kontaktkraft,  gdngdyna-
miska egenskaper och aero-
dynamiska effekter)

Inbegripet stromavtagningens kvalitet.

8.2.2.4

Stromavtagares  arbetsom-
rade

8.2.2.5

Stromavtagarens  stromka-
pacitet inklusive kolslits-
kena

8.2.2.6

Stromavtagares placering

8.2.2.7

Isolering mellan strémavta-
gare och fordon

8.2.2.8

Sinkning av stromavtagare

8.2.29

Framférande genom fas- el-
ler systemskiljande sektio-
ner
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8.2.3 Kolslitskenans  funktions-
och konstruktionsparamet-
rar
8.2.3.1 Kolslitskenans geometri
8.2.3.2 Kolslitskenans material
8.2.3.3 Bedomning av kolslitskenan
8.2.3.4 Detektering av skada pd
kolslitskena
8.3 Elforsorjning och drivsys-
tem
8.3.1 Mitning av energiforbruk-
ning
8.3.2 Krav avseende fordonsbase-
rade elektriska installationer
i ett jarnvagsfordon
833 Hogspanningskomponenter
8.3.4 Jordning
8.4 Elektromagnetisk kompati-
bilitet
8.4.1 Elektromagnetisk kompati- | Ledningsbunden emission och immunitetsnivaer i friga om fordonsbaserade
bilitet i fordonet apparater, magnetiska falt for exponering av manniskor inuti rullande mate-
riel (t.ex. granser for manniskors exponering).
8.4.2 Elektromagnetisk kompati-
bilitet mellan fordon och
jarnvagssystem
8.4.2.1 Maximal strom
8.4.2.1.1 Returstrom i rals Elektromagnetisk interferens vid anslutningen till jirnvigens stromforsorj-
ningsnit — pd nivan for stromavtagare/slapsko for stromskena.
8.4.2.1.2 Elektromagnetisk  interfe- | Elektromagnetisk interferens pa grund av tdgvirmen vid dieseldrift.
rens frdn virmekabel
8.4.2.1.3 Elektromagnetisk  interfe- | Elektromagnetisk interferens under fordonet mellan axlarna och som hu-
rens under fordonet vudsakligen produceras av fordonsbaserad utrustning.
8.4.2.1.4 Overtonsegenskaper  och | Fordonskrav avseende stérsta overtoner och tillhérande &verspanningar i
tillhorande Gverspanningar | kontaktledningen.
i kontaktledningen
8.4.2.1.5 Effekter av likstrom i vixel- | Fordonskrav avseende storsta likstromskomponent i vixelstromsforsorjning.
stromsforsorjning
8.4.2.2 Maximala  elektromagne-

tiska filt/inducerade span-
ningar
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8.4.2.2.1 Elektromagnetiska  filt/in- | Elektromagnetiska filt (eller inducerade spanningar/stérningsspanningar) vid
ducerade spdnningar i spa- | platsen for jirnvigsutrustning (axelriknardetektorer, ATP [automatisk tdg-
ret/under fordonet kontroll], antenner, varmgangsdetektorer etc.).
8.4.2.2.2 Elektromagnetiska  filt/in- | Elektromagnetiska filt (eller inducerade spadnningar/storningsspianningar)
ducerade spidnningar utan- | med radiokommunikationssystem for vixling, telekommunikationssystem
for sparet med fordonsradiofrekvens (t.ex. nationell radio eller GSM-R (Global System
for Mobile Communications — Railways) osv.
8.4.2.3 Fordonets ingdngsimpedans | Ingdngsimpedans for frekvenser for det traktionsspektrum som paverkar
nitets sparledningar, t.ex. ingdngsimpedansen pd 50 Hz for 50 Hz sparled-
ningar, ingdngsimpedans for att begrinsa stotstrom, t.ex. for likstromsspér-
ledningar.
8.4.2.4 Psofometrisk strém Enligt definitionen i SS-EN 50121-3-1 (Annex A: Interference on telecommuni-
cation lines — Psophometric currents).
8.4.2.5 Granser for tvirspanning
avseende kompatibilitet
med talkanaler/datakanaler
8.4.3 Elektromagnetisk kompati-
bilitet mellan fordonet och
milj6én
8.4.3.1 Maximala  elektromagne- | Magnetiska filt for exponering av minniskor utanfor rullande materiel (t.ex.
tiska falt granser for manniskors exponering).
8.4.3.2 Inducerad elektromagnetisk
interferens/spanning
8.4.3.3 Psofometrisk strém Enligt definitionen i SS-EN 50121-3-1 (Annex A: Interference on telecommuni-
cation lines — Psophometric currents).
8.5 Skydd mot elektriska faror | Jordningskrav ingér i parameter 8.3.4.
8.6 Krav for diesel och andra | I friga om 'Avgasutslipp’, se parameter 6.2.1.2.
termiska traktionssystem
8.7 System som krdver sir-
skilda overvaknings- och
skyddsétgarder
8.7.1 Behéllare och rorsystem for | Sirskilda krav for behéllare och rorsystem for lattantindliga vitskor (inbe-
lattantindliga vitskor gripet brinsle).
8.7.2 Tryckkarlssystem|tryckbi-
rande anordningar
8.7.3 la\ngpannor
8.7.4 Tekniska system i explo- | Sirskilda krav for tekniska system i explosionsfarliga omgivningar (t.ex. sy-

sionsfarliga omgivningar

stem som drivs med gasol, naturgas och batteri, inbegripet skydd av trans-
formatorkirl).
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8.7.5 Hydrauliska/pneumatiska Funktionella och tekniska specifikationer, t.ex. tryckluftsforsorjning, kapaci-
energiforsorjnings- och | tet, typ, temperaturintervall, luftavfuktare (torn), daggpunktsmitare, isoler-
styrsystem ing, egenskaper for luftintag, felangivare.
9 Anordningar, granssnitt
och miljéer som berdr per-
sonal

9.1 Forarhyttens utformning

9.1.1 Interior Allmdnna krav i frdga om forarhyttens interir, sdsom antropometriska
madtningar av foraren, personalens mojligheter att rora sig i forarhytten, sit-
tande och stdende korstillning, antal platser (t.ex. beroende pd om tdget ir
avsett for enmans- eller tvdmansdrift).

9.1.2 Tilltrade till forarhytten

9.1.2.1 Ingang, utgdng och dorrar | Krav avseende tilltrade till forarhytten och maskinrummet (dven externa
gangbryggor pd enhyttsfordon). Krav avseende yttre och inre dorrar, dorrar
for dtkomst under huvar, fritt utrymme i dorren, fotsteg, ledstinger eller
oppningshandtag, dorrlas, forhindrande av tilltrade for obehoriga personer.

9.1.2.2 Forarhyttens nodutgangar | Alla varianter pd forarens nodutgdng eller raddningstjanstens tilltrade till
hytten (vanligtvis i form av externa dorrar, sidofonster eller nddluckor), defi-
nition av deras fria utrymme.

9.1.3 Forarhyttens vindruta

9.1.3.1 Mekaniska egenskaper Krav avseende matt, placering, vindrutans motstindskraft mot flygande fo-
remal.

9.1.3.2 Optiska egenskaper Krav avseende vindrutans optiska egenskaper, t.ex. vinkeln mellan priméra
och sekundira bilder, tilliten optisk distorsion av synfiltet, materialgrum-
ling, ljustransmittans och kromaticitet.

9.1.3.3 Utrustning for vindrutan T.ex. utrustning for att avldgsna is och imma samt rengora vindrutan pd ut-
sidan, solskydd.

9.1.3.4 Sikt framat/siktfalt Definition av forarens siktfalt mot den framférliggande linjen i forhéllande
till forarens positioner. Inklusive vindrutetorkarens svepfalt.

9.1.4 Manéverbordets ergonomi | Krav avseende manéverbordets ergonomi, t.ex. spakars och stromstillares
aktiveringsriktning, larmsystemens ergonomi.

9.1.5 Forarsite Krav avseende forarsitet (t.ex. antropometriska métningar, sitets lige for att
uppfylla 6gonens referenslidge for sikt ut, mojlighet att komma ut i en nod-
situation, ergonomiska aspekter och hilsoaspekter péd sitets konstruktion,
sitets justerbarhet for stdende korstillning).

9.2 Hilsa och sakerhet

9.2.1 Arbetsmiljéforhallanden




L 324/30 Europeiska unionens officiella tidning
Referens Parameter Forklaringar
9.2.1.1 System for uppvdrmning, | T.ex. tilliten CO,-koncentration i hytten, luftfléden orsakade av ventilations-
ventilation och luftkondi- | systemet som Gverstiger faststillda gransvirden for att sikerstilla en korrekt
tionering i forarhytten arbetsmiljo, temperaturintervall, temperaturer som ska ha uppndtts under
vissa miljomassiga omstindigheter.

9.2.1.2 Buller i forarhytten Hogsta tillitna bullerniva i hytten, inklusive signalhornets ljudnivéd inne i
hytten.

9.2.1.3 Belysning i forarhytten T.ex. belysningens ljusstyrka, oberoende belysning av lisomrddet pd forarens
manéverbord, belysningsreglage, justering av belysningens ljusstyrka, tilliten
farg pa ljuset.

9.2.2 Ovriga hilso- och siker- | Andra krav in de som anges i forteckningen 6ver parametrar for parame-

hetskrav ter 9.2 'Hilsa och sikerhet’.

9.3 Grinssnitt mellan  forare

och maskin

9.3.1 Hastighetsmatare Krav for hastighetsmatarsystemet (noggrannhet/toleranser osv.).

Foljande omfattas inte: hastighetsregistrering som omfattas av parameter 9.6.

9.3.2 Forarens display och bild- | Funktionella krav avseende den information och de kommandon som till-

skdrmar handahélls i foérarhytten. Foljande omfattas inte: information och komman-
don avseende ERTMS (European Rail Traffic Management System), inklusive
de som tillhandahalls pd en display. Dessa specificeras i kapitel 12.
9.3.3 Reglage och indikatorer Funktionella krav specificeras, tillsammans med andra tillimpliga krav pa en
specifik funktion, i det avsnitt dar funktionen beskrivs.
9.3.4 Overvakning av foraren Krav pd tdgforarens vaksambhet, t.ex. automatiska Gvervakningssystem av
vaksamhet/dodmansgrepp.
9.3.5 Sikt bakat och at sidan Krav avseende sikt bakdt och 4t sidan: 6ppningsbara sidofonster eller sido-
paneler pd forarhyttens bida sidor, (fonstrets/panelens fria utrymme), ex-
terna speglar, kamerasystem.
9.4 Skyltning och markning i | Krav avseende skyltar, piktogram, markning och statiskt visad text for an-
forarhytten viandning av foraren inne i fordonet (forarhytt, maskinrum, apparatskap).
Vilken information som visas i forarhytterna (vanligtvis Vmax, dragfordons-
nummer, placering av birbar utrustning, t.ex. sjilvraddningsutrustning, sig-
naler, nédutgdngar). Anvindning av harmoniserade piktogram.
9.5 Fordonsbaserad utrustning
och andra anordningar for
personal

9.5.1 Fordonsbaserade ~ anord-
ningar for personal

9.5.1.1 Personalens tilltrdde vid till- | T.ex. Bernrektangeln, ledstinger under buffertarna.

och frankoppling

9.5.1.2 Yttre trappsteg och led-

stinger for vaxlingsperso-
nal
9.5.1.3 Forvaringsutrymmen  for

personal

10.12.2015
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9.5.2 Dorrar for personal och | Denna parameter behandlar dorrar for gods och f6r anvindning av ombord-
gods personal med undantag for dorrar till forarhytt. T.ex. dorrar utrustade med
sikerhetsanordningar som gor att de kan Oppnas enbart av personal, inbe-
gripet cateringpersonal, dven dorrar till maskinrum.
Foljande omfattas inte: dorrar for passagerare, dorrar till forarhytt (dven ex-
terna gangbryggor pd enhyttsfordon).

9.5.3 Fordonsbaserade  verktyg | Fordonsbaserade verktyg och flyttbar utrustning, t.ex. handlykta med rott

och flyttbar utrustning och vitt ljus, kortslutningsutrustning for sparledningar, filterskydd.
Foljande omfattas inte: driftsrelaterade foremadl, t.ex. bromsslddar, adaptrar
for kopplingsanordningar, riddningskoppel (se kapitel 2), brandslacknings-
utrustning (se kapitel 10) och se kapitel 13 "Specifika driftskrav’.

9.5.4 Ljudkommunikationssys- T.ex. for kommunikation mellan tdgpersonalen eller mellan tigpersonalen

tem (se parameter 10.2.3) och personer i eller utanfor taget (for passagerarlarm,
se parameter 10.2.3).
Foljande omfattas inte: tgradio (se kapitel 12).

9.6 Fardskrivare Fdrdskrivare for 6vervakning av samspelet mellan forare och tdg samt para-
metrarna for tiget. Krav i frdga om fardskrivare, tex. vilka uppgifter som
ska registreras, tidssteg, mojlighet till korrelation mellan hindelse och tid,
registreringsteknik.

9.7 Markbaserad fjarrstyrnings- | Krav avseende markbaserad fjarrstyrningsfunktion. Vanligtvis fjarrstyrnings-

funktion funktion via radio for vixlingsarbete, dven fjirrstyrning pa annat sitt, for-
utom nér det géller styrning vid manovervagnsdrift och styrning vid multi-
pelkoppling.

10 Brandsikerhet och utrym-

ning
10.1 Brandskyddsprincip och | T.ex. brandsikerhetskategori, klassificering, brandskyddsatgirder for fordon
skyddsétgarder och delar av fordon (t.ex. forarhytt), materialegenskaper, brandbarriirer,
branddetektorer (inklusive jonisationsdetektor) och brandslickningsutrust-
ning.

10.2 Nodsituationer

10.2.1 Utrymning av passagerare Krav pa tillgdnglighet, utformning och mirkning av nédutgdngar for passa-
gerare, begrinsning av passagerarantal per fordon.

10.2.2 Riddningstjanst — informa- | Beskrivning av rullande materiel som tillhandahélls raddningstjinsten for att

tion, utrustning och till- | den ska kunna hantera nddsituationer.
ganglighet De ska i synnerhet fd information om hur man tar sig in i det rullande ma-
terielet.

10.2.3 Passagerarlarm Krav avseende passagerarlarm, t.ex. tillginglighet i friga om larmutlosare
(placering, antal), funktion, hur man &terstiller larmen, kommunikations-
lank frén passagerare till forare/personal, aktivering av nodbroms, nédbrom-
soverbryggning.

10.2.4 Nodbelysning Krav for nodbelysningssystem, t.ex. for minsta driftstid, belysningsnivd/ljus-
styrka.

10.3 Driftsforméga i nodsituatio- Atgéirder for driftsforméga hos rullande materiel for persontrafik vid brand

ner

ombord.

Foljande ingdr inte: nodbromséverbryggning (se parameter 10.2.3).
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11 Underhall

11.1 Anordningar for rengoring | Rengéring av tdgets interior och exterior, t.ex. rengdring av exterioren i en

av tag tvattanldggning.

11.2 Bransledepéer

11.2.1 System for bortskaffande av | Krav avseende system for bortskaffande av spillvatten, inbegripet granssnitt

spillvatten for tomning av toaletter. Vanligtvis definition av tomningsmunstycke och
spolningsanslutning for toalettanken.
Foljande ingdr inte: utsldpp frin toaletter (se 6.2.1.1).

11.2.2 Vattenledningar Uppfyllande av sanitdra foreskrifter om dricksvatten. Sker vanligen genom
specifikationer av rorsystem och titningsmaterial samt kvalitet. Specifika-
tion av péfyllningsadaptrar (driftskompatibilitetskomponenter).

11.2.3 Ovriga forsérjningsanord- | Krav avseende andra typer av forsorjning, t.ex. externa nitaggregat for for-

ningar don vid uppstillning av tag.

11.2.4 Grénssnitt for branslepéfyll- | Krav avseende brinslepéfyllningssystem for rullande materiel som anvinder

ningsutrustning for icke- | diesel, gasol eller andra brénslen.
elektriskt rullande materiel
12 Fordonsbaserad  trafikstyr-
ning och signalering
12.1 Fordonsbaserat radiosystem
12.1.1 Andra  radiosystem  dn | Krav avseende nationella radiosystem om installation i ett fordon krévs for
GSM-R godkdnnande.
12.1.2 Radiosystem som Overens-
stimmer med GSM-R
12.1.2.1 Anvindning av birbara te- | Krav avseende barbara telefoner som uppfyller funktioner for radio i forar-
lefoner som radio i forar- | hytten. Ange hidr om 2 watts barbar telefon kan anvindas som alternativ el-
hytten ler inte och vilka de relaterade kraven, restriktionerna etc. ir, med beak-
tande av avsnitt 7.3.3. 'Fordonsbaserat genomférande av ERTMS’ i kommis-
sionens beslut 2012/88/EU (").

12.1.2.2 Andra GSM-R-krav Andra krav avseende GSM-R-storningar, installation av filter etc., som inte
kan kategoriseras till de tidigare punkterna.

12.2 Fordonsbaserad signalering

12.2.1 Nationella fordonsbaserade | Krav pd att ha nationella fordonsbaserade tagskyddssystem installerade (t.ex.

signaleringssystem Ebicab) och motsvarande funktionella krav.

12.2.2 STM-krav Krav rorande STM-l6sningar (separat STM eller integrerad i fordonsbaserat
ETCS).

12.2.3 Overgéngar Krav avseende overgdngar mellan nationella fordonsbaserade signalerings-

system ombord och ETCS, mellan ETCS och ETCS etc., vid grinser mellan
medlemsstater eller inom medlemsstater.
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12.2.4 Rullande materiels kompa- | Andra kompatibilitetskrav dn elektromagnetisk kompatibilitet for rullande
tibilitet med markbaserad | materiel med markbaserad utrustning for trafikstyrning och signalering och
utrustning for trafikstyr- | tdgdetekteringssystem; i frdga om elektromagnetisk kompatibilitet, se 8.4.2.
ning och signalering
12.2.4.1 Minsta axelavstand Krav kopplade till funktionen hos axelrdknare, for V > 350 km/tim, se
punkt 3.1.2.3 i dokument ERA/ERTMS[033281: Interfaces between Control-
Command and Signalling Trackside and other Subsystems
12.2.4.2 Minsta hjuldiameter Krav kopplade till funktionen hos axelrdknare, for V > 350 km/tim, se
punkt 3.1.3.2 i dokument ERA/ERTMS[033281: Interfaces between Control-
Command and Signalling Trackside and other Subsystems
12.2.4.3 Yta fri frdn metallkompo- | Krav kopplade till funktionen hos axelrdknare, se punkt 3.1.3.5 i dokument
nenter och induktiva kom- | ERAJERTMS/033281: Interfaces between Control-Command and Signalling
ponenter mellan hjul Trackside and other Subsystems
12.2.4.4 Fordonets metallmassa Krav avseende funktionen hos system for slingdetektering.
12.2.4.5 Kompatibilitet med fasta in- | Kompatibilitet med fasta installationer for trafikstyrning och signalering, se
stallationer for trafikstyr- | punkt 3.1.10 i dokument ERA/ERTMS/033281: Interfaces between Control-
ning och signalering Command and Signalling Trackside and other Subsystems
12.2.5 Signaleringssystem for
ETCS (3 i hytten
12.2.5.1 Plankorsningsfunktioner Krav for specifikationsuppsittning nr 1 i tabell A.2 i bilaga A till TSD Tra-
fikstyrning och signalering som faststills i beslut 2012/88/EU i friga om
plankorsningsfunktioner for fordonsbaserat ETCS.
12.2.5.2 Bromssikerhetsmarginaler | Krav for specifikationsuppsittning nr 1 i tabell A.2 i bilaga A till TSD Tra-
fikstyrning och signalering som faststills i beslut 2012/88/EU avseende
bromskurvans tillforlitlighet i den fordonsbaserade utrustningen.
12.25.3 Krav avseende tillforlitlighet | Minimikrav for tillforlitlighet/tillganglighet ska specificeras for att begrinsa
och tillganglighet forsamringen av systemets sakerhet pd grund av ofta forekommande ligen
med storningar.
12.2.5.4 Sakerhetskrav Krav for ETCS DMI-funktioner for specifikationsuppsittning nr 1 i tabell A.2
i bilaga A till TSD Trafikstyrning och signalering som faststills i beslut
2012/88/EU.
12.2.5.5 Ergonomiska aspekter av | Ergonomiska DMI-krav for specifikationsuppsittning nr 1 i tabell A.2 i bi-
granssnittet mellan forare | laga A till TSD Trafikstyrning och signalering som faststills i beslut
och maskin (DMI) 2012/88/EU.
12.2.5.6 Grénssnitt mot firdbroms | Granssnittskrav for firdbroms for specifikationsuppsittning nr 1 i tabell
A.2 i bilaga A till TSD Trafikstyrning och signalering som faststills i beslut
2012/88[EU.
12.2.5.7 Andra ETCS-krav (med an- | ETCS-krav kopplade till fordonsbaserad utrustning fore B2 (pre-B2), kompa-
knytning till befintliga ej | tibilitet med befintliga linjer ddr utrustning fore B2 ar installerad. Alternativt
driftskompatibla nit) till andra frivilliga ETCS-funktioner som kan péverka ett tdgs sikra forflytt-
ning.
12.2.5.8 Specifikation av anvdnd- | Analys av effekterna ndr inte alla funktioner, prestanda och grinssnitt som

ningsvillkor dir fordonsba-
serat ETCS inte realiserar
alla funktioner, granssnitt
och prestanda

specificeras i TSD Trafikstyrning och signalering realiseras i det fordonsba-
serade ETCS-delsystemet. Anvindbar for ytterligare godkdnnanden.




L 324/34 Europeiska unionens officiella tidning 10.12.2015
Referens Parameter Forklaringar
13 Specifika driftskrav
13.1 Sarskilda foremal som ska | For att meddela vilka sirskilda foremdl som ska finnas ombord och som ir
finnas ombord nodvindiga av driftsskil i normaltillstdnd och i ligen med storningar (t.ex.
bromssldadar, om parkeringsbromsprestandan inte ar tillricklig beroende pa
banans lutning, adaptrar for kopplingsanordningar, riddningskoppel). Krav
pa foremalens distribution och tillgdnglighet kan ldggas till har. Se dven pa-
rameter 9.5.3.
13.2 Firjetransport Villkor for fordons anvindning av firjor, inbegripet lopverk och begrins-
ningar av fordonsprofil, krav pd sikring och fixering.
14 Godsrelaterade punkter Godsspecifika krav
14.1 Begrinsningar avseende ut- | T.ex. krav hirledda frén reglementet om internationell jirnvigsbefordran av
formning, drift och under- | farligt gods (RID), nationella bestimmelser och andra foreskrifter for trans-
héll for transport av farligt | port av farligt gods, inklusive anordningar som specifikt kravs for farligt
gods gods.
14.2 Sarskilda inrittningar for | T.ex. sikring av gods, luftforsorjning f6r andra dndamaél 4n broms, tillhanda-
godstransport hallande av hydraulisk/pneumatisk utrustning pd godsvagnar, krav for last-
ning och lossning av gods, sirskilda krav pd fordonet om det har sidotipp-
ning.
14.3 Dorrar och lastningsanord- | Krav pé dorrar och luckor for godslastning samt deras stingnings- och 13s-

ningar

ningsmekanismer.

(') Kommissionens beslut 2012/88/EU av den 25 januari 2012 om teknisk specifikation for driftskompatibilitet avseende delsystemen
Trafikstyrning och signalering i det transeuropeiska jirnvigssystemet (EUT L 51, 23.2.2012, s. 1), dndrat genom kommissionens be-
slut 2012/696/EU.

(9 Se. bilaga A, tabell A.2, index 1 i TSD Trafikstyrning och signalering i beslut 2012/88/EU.”
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