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Vyndlez se tfkd pece s -elektrickym in-
dukdnim ohfevem pro zatavovani RAO -do
skel [obr. 1). ‘Podstatou vynélezu je, Ze v
rdmu je vytvofeno - vedeni -pro vodorovnd
posuvny stelek spojeny s -pohonnym -mie-
chanismem “pro vodorovny transport. -Ke
stolku je prostiednictvim tepeln&-a-elektric-
ky -izolagntho drZdku -pripevnén :induktor.
Svirchu je do stolku zasunut kelimek opat¥e-
ny meékkym- tésnénim, priCemZ v jedné kraj-
ni poloze je ke kelimku volny piistup ma-
nipuldtorem mebo hékem, ‘spojenym- s po-
honnym mechanismem pro svisly transport,
a v druhé krajn{ -poloze -se mad -kelimkem
nachédzi hlava spojend s rameim :a opat¥Fend
pfivodem vsdzky, odvodem -exhalaci, popf.
téZ uzaviratelnym otvorem pro odbér wvzor-
kii taveniny a otvorem pro -zasunuti termo-
¢lémku do taviciho prostoru, pfidem?Z -v8ech-
ny spoje u hlavy jsou rozebirateing a sesta-
vitelné manipulatory a kelimek je v krajni
poloze pod hlavou spojen ‘s ‘mechanismem
pro-svislé dotladovani.

Pec 1ze vyuZit pro vitrifikaci RAO za pod-
minek vyZadujicich dalkové ovlddédni. P¥i-
tom odpady i sklotvorné materidly mohou
byt dévkovany oddé&lené € spoletné, v ka-
palné, polotuhé & tuhé formeé.
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Vynédlez se tyka peci s elektrickym in-
duk&nim ohfevem pro zatavovani radioak-
tivnich odpadti (RAO) do skel (wvitrifikaci)
pro diskomtinudlni zpracovani vsdzek v o-
chranné stinici skiini (horké komote), ze-
jména jejich uspofddéni a déalkové ovldda-
mi.

U dosud zn&mych peci s demontovatelnym
kelimkem uréenych pro vitrifikaci RAO
jsou problémy s hermetickym utésnénim
spoje mezi kelimkem a zalizenim pro pfivod
a odvod médii a s pomérn& komplikovanymi
s tim spojenymi manipulatnimi postupy, po-
tfebnymi k vyvozeni dostatefnych velkych
sil.

Tésnéni kuZel na kuZel (V. Suchének:
Technologické zafizeni pro fixaci RAO, UJP
185) zajistuje dostateénou neprodySnost jen
je-li v kelimku udrZovén podtlak za pled-
pokladu dokonalé Cistoty stynych ploch.
Labyrintové t8snéni (J. Saidl: Postupy zpra-
covani VAO z prepracovani vyhoielého pa-
liva, U]V 1970} vyZaduje k dosaZeni herme-
titnosti rovnéZ podtlak a meni navic urfeno
pro &asto demontovany spoj. Sroubovaci a
bajonetovy uzavér (J. M. Holmes at al.:
Treatment and Storage of Radiocactive Was-
tes, Vienna 1963) vyZaduji specidlni ovla-
daci prvky a byvaji zdrojem c¢astych poruch.
PFi metplném dotaZeni spoje nebo znedis-
téni styénych ploch miiZe b&hem vypadku
vzduchotechniky rovnéZ dojit k tniku radio-
nuklidi.

Uvedené nevyhody fe31 wuspofadami in-
dukéni pece pro vitrifikaci RAO podle vy-
nélezu, jehoZ podstatou je, Ze v rdmu pece
je vytvoleno vedeni pro vodorovng posuvny
stolek spojeny s pohonmym mechanismem
pro vodorovny transport, ke stolku je pro-
stfednictvim tepelné a elektricky izoladni-
ho drZigku pFipevnén induktor. Swvrchu je
do stolku zasunut kelimek opatfeny mék-
kym tésnénim, pfifemZ v jedné krajni po-
loze stolku je ke kelimku volny pFistup ma-
nipulatorem mebo hdkem, spojenym s po-
honnym mechanismem pro svisly transport,
a v druhé krajni poloze se mad kelimkem
nachédzi hlava spojend s rdmem a opatiend
pfivodem wsdzky, odvodem exhalaci, popf.
té% uzaviratelnym otvorem pro odb8r vzor-
kil taveniny a otvorem pro zasunut! termo-
¢lanku do tavictho prostoru, pfi€emZ vsech-
ny spoje u hlavy jsou rozebiratelné a sesta-
vitelné manipuldtory a kelimek je v krajni
poloze pod hlavou spojen § mechanismem
pro svislé dotladovani.

Oproti uspoféddni pece s pevnym induk-
torem je FeSemi podle vynélezu zjednodude-
no dalkové ovlddani pece, kterd musi byt
provozovana v horké komofe. NavrZeny me-
chanismus podle vynélezu zaruéuje dosaZe-
ni hermeti€nosti spoje kelimku s hlavou
tim, Ze pri omezené zatiZitelnosti manipu-
latoru vyviji dostatefn& vysokou pfitlagnou
sflu. ReSeni spoji u hlavy podle vyndlezu
umoZiiuje jednoduchou distanéni demonto-
vatelnost vSech soufdsti pece, jeZ mohou
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prijit do pF¥imého styku s radicaktivnimi 14t-
kami, ma dily o velikosti, kterd zaruluje
moZnost jejich transportu a likvidace stan-
dardnimi postupy a zalizenimi i v p¥ipads,
Ze tyto dily melze dostatefn& odmofit.

Na pfipojenych vykresech je zndzorn&na
pec s elektrickym induké&énim oh¥fevem po-
dle wyndlezu. Obrdzek 1 predstavuje sche-
maticky celkové uspordddni pece v podél-
ném fezu, obr. 2 v osovém Fezu jedno moZ-
né provedeni kellmku, obr. 3 v narysu a
obr. 4 v padorysu schematicky jedno moZné
provedeni mechanismu pro vodorovny trans-
port a svislé dotlatovéni kelimku, obr. 5
v néarysu schematicky jedno moZné prove-
deni mechanismu pro svisly transport ke-
limku a obr. 6 brzdu tohoto mechanismu.

Jak je zFejmé z obr. 1, tvofi zdklad pece
rdm 1. V ném je vytvofeno vodorovné ve-
deni 2 se stolkem 3, ktery je spojen s po-
honnym mechanismem 4 pro vodorovny
transport. Ke stolku 3 je pfipevnén pro-
stfednictvim tepelné a elektricky izlatniho
drZzdku 5 induktor 6 s nezakreslenymi o-
hebnymi pfivody proudu a chladici vody.

Do stolku 3 je svrchu volné zasunut keli-
mek 7 s vyménnym mékkym tdsn&nim 8.
V zakreslené krajni poloze stolku 3 je ke
kelimku 7 volny pfistup svrchu. Nad nim
se machdzi hak 9 s pohonnym mechanismem
10 pro svisly transport. V druhé krajni po-
loze stolku 3 se nad kelimkem 7 nach&zi
hlava 11, spojend s rdmem 1. Do ni je za-
veden plivod wvsdzky 12 a odvod exhalaci
13. Dale je hlava 11 opatfena uzaviratelnyim
otvorem 14 pro odbér vzorkd taveniny, a
otvorem 15 pro zasunuti termodlanku 16
do tavicihp prostoru. Pripojeni hlavy 11 k
rdmu 1 a piivodu wvsazky 12 a odvodu ex-
halaci 13 k hlavé 11 jsou provedena jako
rozebiratelnd a sestavitelnd manipulatory
formou mapr. bajonetového zdvitu a kridla-
tych prevledenych matic. Kelimek 7 je v u-
vedené krajni poloze stolku 3 spojen s me-
chanismem 17 svislého dotlafovdni k hlavé
11.

Kelimek 7 miiZe byt podle obr. 2 dvoijity,
sestaveny z vnitiniho kelimku 18 a wvn8j8i-
ho kelimku 19. Vnitfni kelimek 18 je s vy-
hodou ocelovy a vné&jSi kelimek 19 z pdro-
vitého sintrovaného oxidu hlinitého nebo
jiného tepelnd a elektricky izoladniho ma-
teridlu. Ve dné vnéjSiho kelimku 19 jsou
zabudovany dvé elektrody 20 jako ¢idlo pii-
tomnosti taveniny.

Pohonny mechanismus 4 miZe podle obr.
3 a 4 sestdvat z kola 21 opatfeného rameny
pro owvld&ddni manipuldtorem, pastorku 22,
ozubeného hiebenu 23, raménka 24, dvou
navad&cich kolikd 25, a pruZin 26 a mecha-
nismus 17 pro svislé dotladovani sestdva
z péky 27, ojnice 28 a dvouramenné paky
29, opirajici se zespodu o nezakresleny ke-
limek. Ozubeny hieben 23 je spojen bud pro
vodorovny transport se stolkem 3 mnebo
pro svislé dotladovani s pakou 27.
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Pohonny mechanismus:10:pro svisly trans-
port miZe podle obr. 5 sestavat z kola 30
opatfeného rameny pro ovlddani manipulé-
torem, pastorku 31, ozubeného hiebene 32,
noesného ramene 33: svisle vedeného v ramu
1 a nesouctho hék 9, termodlanek 16 a son-
du 34 pro odbér wvzorkll taveniny a z brzdy
35, Brzda miiZe byt podle obr. 6 provedena
jako kloubovy mechanismus, tvofici &ty¥mi
stejng dlouhymi rameny 36 parvalelogram
zavBleny na dvou tdhlech 37 a 38, Mezi
nosnym: ramenem 36:a brzdou 35 je vieZena
pruZina 39 pro vyvozeni brzdné sily.

Predmét vyndlezu miZe byt vyuZit pfi
zpracovani RAO tak, Ze se kelimek plni pfe-
dem meaktivnimi sklotvornymi piisadami a
RAO se do n#j pfivadi hlavou v kapalné
formé&. Lze viak také do kelimku davkovat
tekuté sklotvorné prisady stejnym zpdsobem
jako kapalné RAO, bud oddélen& mebon ve
smési s nimi. Vynéalez je viak moZné vyuZit
i v procesu, ktery zpracovdvd RAO we for-
mé polotuhé &i tuhé faze, ziskané v oddéle-
ném apardté, vybavi-li se pec vhodnym pl-
nicim za¥izenim, nap¥. Snekovym dopravni-
kem a nasypkou. Pec z uvedeného pfikladu
se pouZivd v laboratorné provoznich pod-
minkach. Vynédlez lze v8ak vyuZit jako pro-
voznl zafizeni. Kapacitu pece lze jedno-
duse zvysit zvEtSenim geometrickych roz-
mérd kelimku a induktoru. Vyhody vyné-
lezu jsou zrejmé z masledujicich priklad,
které vynélez objasiiuji, aniZ by jakymkoliv
zpliscbem znamenaly omezeni jeho rozsahu.

Priklad 1

Do stolku byl vloZemn ocelovy kelimek na-
plnény do poloviny skelnou drti a po pfesu-
nuti stolku do pracovni polohy byl kelimek
utésnén k ‘hlavé. Do kelimku byl spustén
termodlanek a pec byla zahidta na teplotu

180 °C. Do kelimku byl maddvkovén ‘denit-
rovany modelovy roztok vysoce radicaktiv-
nich odpadf a po jeho odpafeni byla tep-
lota-zvy3ovana - aZ na 1100 °C, pFidem? pro-
b&hila - kalcinace «a vitrifikace 'RAO. Po vy-
chiadnuti taveniny a' vysunuti- termodldnku
byl kelimek ze stelku vyjmut, po odstrané-
ni t&snéni nehermeticky zavitkovén a phe-
nesen do kontejneru. VSechmny operace by-
ly Tizeny a provadény distandné peimoci ma-
mipulatoru, pfriCemZ obsluha byla za biolo-
gickym oclirannym stin&nim.

Priklad 2

PFi tavbé doSlo k poruSeni vmitiniho oce-
lového kelimku a k vytefeni skloviny do
vné€jstho keramického kelimku, coZ bylo
signalizovano Cidlem pritommosti taveniny,
jehoZ elektrody byly sklovinou zkratovanmy.
Pec byla odstavena a po jejim vychladnuti
byly Kkelimky pPesunuty do krajni pozice
piistupné svrchu. JelikoZ byly oba kelimky
sklovinou spojemny, byly po odpojeni kon-
taktll elektrod pomoci haku a pohonného
mechanismu pro svisly transport spoletnd
pFeneseny do pripraveného tramsportniho
kontejneru. Z hlavy byly odpojeny viechny
pitvody a odvody uvolnénim ki¥idlatych ma-
tic. Po pootoCeni hlavy v bajonetovém z4-
vitu byla hlava vyjmuta z rému. Opatnfm
postupem byl vloZen a upevnén do ramu
jak novy vneéjsi kelimek, tak novéd hlava a
po pfipojeni v3ech pFivoddt byla pec pfi-
pravena k dalSimu provozu. Timto zpliso-
bem byly vyménény vSechny ¢dsti pece, kte-
ré mohou pfijit do pFimého styku s radio-
aktivnimi materidly. VSechny operace byly
provedeny distantné pomoci manipuldtoruy,
piiCemZ obsluha byla za biologickyim o-
chrannym stinénim.

PREDMET VYNALEZU

1. Pec s elektrickym induk&nim ohfevem
pro zatavovani radicaktivnich odpaddi do
skel pro diskontinudlni zpracovani vsazek
v ochranné stinici skfini s demontovatel-
nym kelimkem, utésnénym proti hlavé pro
prfivod a odvod médii, vyznaCena tim, Ze
v rdmu (1) je vytvoleno vedeni (2], v némZ
je uloZen wvodorovné& posuvny stolek (3],
spojeny s pohonnym mechanismem (4) pro
vodorovny transport, ke stolku (3) je pro-
stfednictvim tepeln& a elektricky izola&ni-
thg drZédku (5] pripevnén induktor (6), svr-
chu je do stolku (3] zasunut kelimek (7)
opatfeny vyménnym mékkym té€snénim (8},
pfifemZ v jedné krajni poloze stolku (3) je
ke kelimku (7) volny pfistup manipulatorem
nebo hédkem (9), spojenym s pohonnym me-
chanismem (10) pro svisly transport, a v
druhé krajni poloze se mad kelimkem (7)
nachdzi hlava (11), spojend s rdmem (1)
a opatfend privodem (12) vsazky, odvodem

(13) exhalaci, popf. téZ uzaviratelnym ot-
vorem (14]) pro odb&r vzorkll taveniny a
otvorem (15) pro zasunuti termod&lanku (16)
do taviciho prostoru, p¥icemZ vSechny spo-
je u hlavy (11) jsou rozebiratelné a sestavi-
telné manipulatory a kelimek (7) je v kraj-
ni poloze pod hlavou (11} spojen s mecha-
nismem (17) pro svisié dotladovani.

2. Pec podle bodu 1, vyznafend tim, Ze
kelimek {7]) je sestaven z vmitiniho kelim-
ku (18) s wyhodou ocelového a vnéjsiho
kelimku (19) s tepeln& a elektricky izolag-
niho materidlu, napf. poérovitého sintrova-
ného oxidu hlinitého, uspofadaného souose,
pfitemZ ve dng& vnéjsiho kelimku (19) jsou
s vyhodou zabudovdny dvé elektrody (20)
jako €idlo pritomnosti taveniny.

3. Pec podle bodd 1 a 2, vyznatend tim,
Ze pohonny mechanismus (4) pro vodorov-
ny transport je tvofen kolem (21} opatie-
nym rameny pro ovladani manipuldtorem,
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pastorkem (22) na jeho hiideli v zab&ru
s ozubenym hfebenem (23], na jehoZ konci
je pF¥ipevnéno raménko (24) se dv&ma na-
vad&cimi koliky (25), a dv8ma pruZinami
{26]) vloZenymi mezi stolkem (3] a ramén-
kem (24) a mechanismus (17] pro svislé
dotladovéni je tvofen pédkou (27) ototnou
v ramu (1), ojnici (28) a dvouramennou
pikou (29), pFiemZ ozubeny 'hfeben (23)
jo spojen bud se stolkem [3), nebo s pdkou
(27).

4, Pec podle bodli 1 a¥ 3, vyznadend tim,
Ze pohonny mechanismus (10) pro svisly
transport je tvofen kolem (30) opatfenym

8

rameny pro oviadani manipulétorem, pas-
torkem (31) na jeho hiideli v z&b&m s ozu-
benym hFebenem (32), na jehoZ konci je
prfipevné&no nosné rameno (33) svisle vede-
né v ramu (1) a nesouci hak (9], popFfipadé
téZ termodlanek {16) a sondu (34) pro od-
bér vzorkd taveniny, a brzdou (35), kterd
je provedema jako Kkloubovy mechanismus,
tvofici ¢tyfmi stejné dlouhymi rameny (36)
paralelogram, zavBSeny mna dvou tdhlech
(37) a (38) a mezi mosnym ramenem (33)
a brzdou ({35) je vioZena pruZina (39) pro
vyvozeni brzdné sily.

4 listy vykresti
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